RAVEO predstavuje novou fadu servopohonu
druhé generace AKD2G

22.4.2024 / technickytydenik.cz

Jednou z nejvétsich prednosti nového servopohonu AKD2G je integrovany mo-
tion controller pro synchronizaci dvou os pfipojenych do jednoho driveru. Pro
dvouosé systémy driver disponuje jmenovitym vystupnim proudem 6A pro kaz-
dou osu. Pro jednoosy systém je v nabidce driver se 24A.
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Plug-and-play kompatibilita s ovlddacimi prvky a hybridni jednokabelové pripojeni servomo-
toru zvysuje efektivitu pfi zprovoznéni systému. Podporuje rizné zpetnovazebni zafizeni:
standard SFD3 a HIPERFACE® DSL. Volitelne zpétne vazby zahrnuji EnDat, BiSS, Sine/Cos,
inkrementdlni encoder, resolver a dalSi. Nabizi take 16 1/0, graficky displej 160 x 128 pixeld,
slot na SD kartu.

V zdkladu je servopohon vybaven dvoukandlovym zapojenim bezpecnostniho okruhu STO
pro kazdou osu (az do SIL3/PLe).
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STO (Safe Torque Off) 551 (Safe Stop 1)

STO bezpeiné prerusi napajeni Pohon se zastavi fizenym brzd&nim.
v motoru v servu. Motor se pak Potom se bezpeéné pferusi napajeni
bez Krouticiho momentu. motoru a motor je pak bez krouticiho
momentu.
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SBC/SBT (Safe Brake Control & Safe Brake Test) S0S? (Safe Operating Stop)
Testovaci funkce pro extemni Sleduje dosazenou polohu
v brzdy a brzdu motory, testovani vE = zastaveni a spousti 51 v pfipadé
F - je mnohem jednodudsi nez odchylek mimo stanovené limity.
L testovani brzd z PLC/PAC. R \_

SDI' (Safe Direction) SSR' (Safe Speed Range)

Funkce SDI zajistuje, Ze se

D Monitoruje ménié, zda dodrZuje
v pohon muZe pohybovat pouze v M | definovany rozsah otaéek. V pfipadé
definovaném sméru. V pfipadé v chyby se spusti SS1.

chyby se spustit SS1.
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SLS' (Safe Limited Speed) S$52' (Safe Stop 2)
Monitoruje pohon, zda dodrZuje Rizenym brzdénim se pohon zastavi
v stanoveny rychlostni limit. ¥ a nasledné zistava v fl’z_eném klidu.
) __ pripadé chyby se spusti 351, Ridici funkce pohonu zlstavaji
e aktivni.
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SLP' (Safe Limited Position) SLI' (Safe Limited Increments)
Sleduje absolutni polohu pohonu. Sleduje relativni polohu ménice
| Pokud je dosaZena mezni hodnota = vzhledem k aktuaini poloze pfi
— nebo je brzdny moment pfilié nizky aktivaci funkce SLI. SS1 se spusti,
L, na to, aby udrZel pohon v mezni Y kdyZ je dosaZeno t predepsané
£ hodnoté, spusti se SS1. t mezni hodnoty.

Servopohony AKD2G jsou vybaveny témito komunikacemi pro pripojeni do libovolneého fidici-
ho systemu: EtherCAT®, FSoE, CANopen®, PROFINET® IRT a Ethernet/IPTM.

Disponuji nejvétsim vykonem v kombinaci s druhou generaci servomotord AKM2G, které na-
bizeji o 30 % vysSi vykon oproti motordm prvni generace o stejné velikosti. Jejich pouziti je

vhodne tam, kde je nedostatek prostoru pro umisténi vetsiho pohonu.

RAVEO se tesi na spoluprdci s vyrobci a inZzenyry, aby spolecné nasli optimadlni feSeni auto-
matizace pro jakoukoliv aplikaci. Kontaktujte RAVEO a ziskejte profesiondlni poradenstvi a
podporu pro produkty, ktere budou vyhovovat prave vasim potrebam.

Vice informaci najdete zde: www.raveo.cz.

22. duben 2024, 12:30, Autor: (RAVEO s.r.o.)



